Pfiloha 1b: rozsah servisnich (kont v ramci VELKE prohlidky

fCislo Nazev ukonu na jednotlwem funkénim celku Provedeno (Ano/Ne) Poznamka
7 o _E;;aacl zartzenl[ !ZZ) n 1. sekce_l_—fesekce 3. sekce B
1 Vizualni kontrola opotfebeni Pojezdovych kolecek B l _____ ! )
2 Vizualni kontrola maznicek voditek zvedaciho zarizeni 1 ]
ii Promerenl S\;ISiEJStI vod_it;;;\.'edamho zafizeni 7 B
- 4 Kontrola spravnostl funkce vysuvu horniho telesk_c_)pu ] i | .
5  |Kontrola sprayr_wgsj; funkce vysuvu spodniho | teleskopu _ N B -
g  |Vizuglni kontrola rovinnosti hfideld a kloubovych spo;em ) ﬁ%iii 7 o
_7 . Vizualni ke kontrola napnuti retezu telgslggti protocenim - N o
8 B |Kontrola napnuti retezu ‘hornino teleskopu _ o ) k_ B l |
9 ] Kontrola napnuti retezu spodmho teleskopu . i : B
10 |Kontrola propnutl__nosnych pasu klece zvedacmggg@m B | | B - B
11 [Kontrola opotfebeni bocnic nosnych femenic: motoru a - i B -
12 Kontroilquevnem a pozice |ndukcn|ch mdel naklecizz . L“ ] N
13 Promazani fetéz{ ieleskopu horni a dolnlho mazablm spre]em - - |
14 _|Kontrola ulozem i nosnych ramu pohonu na nosnou OK stavby i l R o
15 |Kontrola lankového | snimace polohy zvedaciho zanzem SIC%_(____ ] o - -
16 |Kontrola indukénich sn smmacu pritomnosti palety na vytahu- horni patro ZZ - | I
17 i Kontrola indukénich smm?_cu_._u_pgt_qmnost\ palety na vytahu- dolnl patro ZZ | e |
- 18 Kontf_olé funkce pohonu ZZy servisnim rezimu - pohony LENZE N | -
19 |Kontrola opotfebeni nosnych f remenu ) 7 - T _ B B - N
2 |Kontrola stavu vodicich bognic femenice _n_o_squh_ _remenu o ) J. i -
21 [Kontolabzd 2Z-Witwr o I i
1
:_ Tocna a odbavovaci prostor 1. sekce ; 2. sekce | 3. sekce ' B _j—_
2 Vlzualm kontrola opotfebeni pOJezdovych kolecek o ‘ - 1l
23 Kontrola napnuti retézu {eleskopu otoce |
~ |Kontrola funkcé_d_OjEd_ém tocny na ;ednc;t[l;xe pol ohy a ovéfeni souosost s ] ﬂ_ -
24 odbavovacim proslorem | |
| 25 Kontro;a spravne | funki::a_v.agna  togné o | _ _|_ o
26 Komrola upevnéni a pozice i indukcmho mdla prltomnostl palety na tocne e - ]
o __KE'HTE’!‘E upevnéni pochiznych plechl otode B B I D [ i
28 | Promazénirfeté;ﬁ teleskopu toény mézacim sprejem 1 ' | o
29 |Kontrola indukénich Cidel pritomnosti palety na toéné - 8 j I
@ ~|Kontrola funkce posuvu tocny v servisnim rezimu - pohr;ny LENEE o | I . 1l
o ﬁon_qula srovnani boénich kolecek tocny a odbavovaciho prostoru _ i = | j -
2 E@mazani_fqtézi'l_le!ce_t;kopu_ tocny mazacim sprejem L o
S I i _ | L R
i ~ Technologické vrata 1.sekce | 2.sekce | 3.sekce )
3 Kontrola stavu opotiebeni pojezdovych kolecek - e ! - |
3 [Kontrola dojizdénina koncové spinate JNN | — R
_ 35 |Promazani kleji a koletek silkonowm spreiem I ) I
B - Palety a parkovacl boxy i 1.sekce | 2.sekce \ 3. sekce R
36 Vizuaini kontrola sprahel palet - B - ! ] )
37 Vlzualm kontrola upeunem nabehu brzd palety |
38 Vizualni kontrola brzdy palety v boxu :
39 Kontrola stavu odvodnem palet f
40 V|zua1h[ !;dntrola kolegek valeckovych trat| v boxech [ _
41 [Konirola ke indukénich el ptomnost paletyvbors | | ) (e
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_ ppéﬁﬁé ﬂkorij} na y_s":-u_acb_celcicrhi '

|Promexzan] vBech fetEaovyh postvl uhjmmazivemn
Promazani véech maznic lozisek tuhym mazivem

Kontrola propnuti nosnych femen( ZZ silometrem a jejich nasledné sefizeni dle
vysledku kontroly

Kontrola funkEnosi viech indukénich éidel v systému zakladace
ontrola opotebeni nosnjeh feméns
[ Viauaii konirola vSeoh technologickjch ozvadesi v romvotne.
Vizuéini kontrola kabelaze technologickych zafizeni

Vizusin konrola vsech Zbi Kebelschieplocny
 |Vizualni konfrola kabelaZe a !@bels;r_}!e_pq zvedaciho zafizeni
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